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W niniejszej SST obowkujg ustalenia zawarte w Ogolnej Specyfikacji Techngg®ST) D-02.00.01
.Roboty ziemne. Wymagania ogdélne” i OST D-02.01.0¥ykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych”
GDDP, Warszawa 2002 oraz w rozpgiizeniu MTiGM z 2 marca 1999 r. w sprawie warunké@gtinicznych,
jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie ( Dz. U. nr 434 maja 1999 ), z nagujacymi
zmianami i ycisleniami.

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikacjchteécznej (SST)  wymagania dotycgce
wykonania i odbioru rob6t zekanych z budowchodnika wraz z remontemgzi drogi wzdtt planowanego
chodnika w m. Siekéwko.

1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zleceniu i reatiia
robét wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot obiych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotypzowadzenia robét przy wykonaniu wykopow w gruhtdc-
11l kategorii i obejmuj:
- wykopy mechaniczne liniowe pod przy kanaliki z spartem gruntu na odktad,
- wykopy reczne liniowe pod przy kanaliki z transportem grunéuodktad,
— wykopy mechaniczne jamiste oegbkadsci do 1,50 m pod studnigciekowe z transportem gruntu na
odkiad,
- wykopy reczne jamiste o gbokasci do 1,5 m pod studniEiekowe z transportem gruntu na odktad,
- wykopy mechaniczne pod warstwy korgtyine zjazdéw do posesji i chodnikéw z transportewbku
poza teren budowy na odl. do 5km,
Podane okrdenia g zgodne z obowkzujgcymi odpowiednimi normami i definicjami podanymi 85T D-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne " oraz SST D-02.00.011pk.

1.5. 0Og6lne wymagania dotygz robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za j@kavykonania rob6t oraz za zgodidi@ Dokumentagj Projektovy, SST
i poleceniami layniera. Ogdlne wymagania dotyez robét podano w SST D-00.00.00. "Wymagania ogélne

1.6. Okrélenie grupy, klasy i kategorii robét wg Wspdlnedgovinika Zaméwié CPV:

Grupa rob6t: 451  Przygotowanie terenu pod fgdo

Klasa robét: 4511 Roboty w zakresie burzemazbiorki obiektéw budowlanych, roboty ziemne
Kategoria rob6t: 45111 Roboty w zakresie buizemboty ziemne

2. MATERIALY (GRUNTY)

Material wystpujacy w podiau wykopu jest gruntem rodzimym, ktoryedzie stanowit podize
nawierzchni, elementow kanalizaciji.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawiemchpodatnych i potsztywnych [12] powinien
charakteryzowa sie grup nosnosci G; Gdy podiae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupySmsci,
nalezy podiaze doprowadzi do grupy nénosci G, zgodnie z dokumentacja projektpwSST.

3. SPRAET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrelono w SST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okédono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia roboét

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w SST DEO21 pkt 5.
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Sposo6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantoieh stateczn& w catym okresie prowadzenia
robot, a naprawa uszkodzewynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykaoiph, podcécia lub
innych ods¢pstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéwimty byt bezpdrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odktad. O ilezynier dopdci czasowe skladowanie odspojonych gruntéw, yaie
odpowiednio zabezpiecgyrzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zagszczenie gruntu w wykopach (koryto pod konstrgkgod elementy kanalizacji i wydtanie
przepustu) powinno spetdiavymagania, dotyegce minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia (), podanego
w tablicy 1. Wskanik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartxi wskanika zagszczenia w wykopach.

Strefa Minimalna wartd¢ I. dla drog:
korpusu kategoria ruchu KR2
GOrna warstwa o gruloi 20 cm 1,00

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyole spelniai wymaganego wskaika
zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dog$ci¢ do wartdci I, podanych w tab. 1.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrelzag:szczenia naley oprzeé na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztatcenia podim wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego inp@nego modutu
odksztatcenia (wskaik odksztatceniagl) nie powinien przekracza,5.

Wskazniki zageszczenia gruntu okéne zgodnie z BN-77/8931-12 [9] dla innyche&d korpusu
drogowego, powinny kiyzgodne z norgn PN-S-02205:1998 [4] dla ruchu KR 2. W przypadkurgéw dla
ktérych nie mana okragli¢ wskaznika zagszczenia nale okresli¢ wskaznik odksztatceniag| zgodnie z norm
PN-S-02205:1998 [4].

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna by rowna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10%.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédwarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapra si po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych & czynné¢ budowlan. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie
spowoduj uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych paey
warunkéw obciza Wykonawe roboét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
Wszystkie badania i pomiary wykonywanens koszt Wykonawcy.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzengodnaci z wymaganiami okigonymi w
dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontralizegéln uwag nalery zwrdcié na:
a) sposbb odspajania gruntdw nie pogargaajch wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
¢) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robét iigto zakdiczeniu,
d) doktadna¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykeczenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug aga okreslonych w pkt 5.2.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-0210pkD 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest ni (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0210pk® 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platrégi podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuije:
- oznakowanie robot i zabezpieczenie terenu budowy,
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- wykonanie mechaniczne ¢azne wykopu z transportem urobku na odklad pozentbudowy, obejmygge:
odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przewigzientadunek,
— umocnieniengcian wykopu,
— odwodnienie wykopu,
— profilowanie dna wykopu, rowu, skarp,
— zagszczenie powierzchni wykopu,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwranych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.



