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W niniejszej SST obowkujg ustalenia zawarte w Ogdlnej Specyfikacji Techng4®ST) D-02.00.01
.Roboty ziemne. Wymagania ogolne”, Warszawa 200&z ax rozporgdzeniu MTIGM z 2 marca 1999 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpada drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. nr 43 z
14 maja 1999 r.), z podanymizBj zmianami i &cisleniami.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacihtécznej (SST) g wymagania dotyere wykonania i
odbioru liniowych robo6t ziemnych zwdanych z przebudow nawierzchni drogi wraz ze zjazdami i
odwodnieniem w m. g&zkowo.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
przebudowy drogi gminnej i obejmyij
a) mechaniczne ieczne wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych. K&dll pod studnie rewizyjne,
sciekowe, kolektory i przy kanaliki oraz rury ostom® typu ,Arot” z odwozem na odktad,

b) wykonanie nasypéw gruntem kat. 1I- Il dowiezionegateriatu z odktadu wraz z zggczeniem — zasypanie
kanalizaciji,
¢) wykonanie wykopéw w gruncie kat. Il- llhéznie z odwozem urobku na odlegtacdo 5 km — koryto pod

odtworzenie nawierzchni po wykonaniu kanalizacgztzowej - warstwa grub. 20cm,

d) wykonanie wykopéw w gruncie kat. Il- llhéznie z odwozem urobku na odlegtacdo 5 km — koryto pod
poszerzenie jezdni - warstwa grub. 46cm,

e) wykonanie wykopéw w gruncie kat. Il- llhéznie z odwozem urobku na odlegtado 5 km — koryto pod
Zjazdy do posesji - warstwa grub. 40cm,

f) wykonanie wykopow w gruncie kat. II- llg¢znie z odwozem urobku na odlegtacdo 5 km — koryto pod
chodnik warstwa grub. 40cm,

1.4. Okrdlenia podstawowe
1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lulyungu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spehiajca warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktdra jest ograniczona korpthrogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokai¢ nasypu lub ghbokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i rgdnej robdt ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza il m.

1.4.5. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.6. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy potazone w obgbie pasa robét drogowych.
1.4.7. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nédeympotazone poza pasem robét drogowych.

1.4.8. Odkfad - miejsce wbudowania lub skladowania (odielz) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budomgsypOw oraz innych prac zwanych z tras
drogowy.

1.4.9. Wskanik zagszczenia gruntu - wielkd charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, oké®na wg
WZOoru:
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gdzie:

04 - oestosé objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (fy
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Pas - Mmaksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotud optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988 [2], stiaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (MY/m

1.4.10.Wskanik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw niespoistych, okéena
wg wzoru:
d

uU=-5
le
gdzie:
deo - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),
dip - sSrednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).

1.4.11. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okféna wg
wzoru:

l, = E,
0 El
gdzie:
E: - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszmeihzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],
E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérmyiocigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4].

1.4.12. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagani®log” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopi1.5.

1.6. Okreslenie grupy, klasy i kategorii rob6t wg Wspdlnego Bwnika Zamoéwien CPV:

Gruparobot: 451  Przygotowanie terenu pod bgdo
Klasa robot: 4511 Roboty w zakresie burzem@biorki obiektéw budowlanych, roboty ziemne
Kategoria robot: 45111 Roboty w zakresie buizemmboty ziemne

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST D-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Podzial gruntow

Podziat gruntéw pod wzegllem wysadzinowdzi podaje tablica 1.
Podziat gruntéw pod wzegllem przydatnéci do budowy nasypéw podano w SST D-02.03.01 pkt 2.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzgdkem wysadzinow&zi wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegolnien] Jed- Grupy gruntow
e
wiasciwosci | nostki niewysadzinowe atpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj grunti - rumosz - piasek pylasty | mato wysadzinowe
niegliniasty - zwietrzelina |~ dlina piaszczysta
- awir gliniasta zv_viqzlfa, glina Z\A_/a';z+a,
- pospodika - rumosz .ghlna .pylasta ZMZ,Jfa
— piasek gruby gliniasty - i ||l pltaszczysty, it
- piaseksredni — zwir gliniasty bard?cl) isyzadzinowe
- piasek drobny |- PQS_P()’fka — piasek gliniasty
~ 2uzel gliniasta —  pyt, pyt piaszczysty
nierozpadowy — glina piaszczysta,
glina, glina pylasta
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— it warwowy

2 | Zawartd¢

czastek %

< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30

<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarna¢

bierna Hy m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik

piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny¢bprzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasyp6w. Grunty paaye do budowy nasypow mplyé wywiezione poza
teren budowy tylko wéwczas, gdy stangwadmiar objtosci robét ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydwp nie kedac nadmiarem oljosci robot
ziemnych, zostaly za zgednzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypéw lub wykonanie prac gipgh kontraktem, Wykonawca jest zobgwmany do
dostarczenia rownowaej obgtosci gruntdéw przydatnych zadédet wkasnych, zaakceptowanych przezyhiera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypagodnie z OST D-02.03.01 pkt 2.2, tablica 1,
powinny by wywiezione przez Wykonawma odktad. Inynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy
gruntéw, ktérych czasowa nieprzydatdavynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotrigi.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu
0Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprat do robét ziemnych
Wykonawca przygpujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wyké&zaie mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprgtu do:
— odspajania i wydobywania gruntdw (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, akkip
tadowarki itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gru(gpwcharki, rowniarki itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe itp.),
- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotysgee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@naj pkt 4.
4.2. Transport gruntow

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powirtig¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego olgfosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddepteansportu. Wydajrig srodkéw
transportowych powinna by ponadto dostosowana do wydajcio sprztu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odleghxi transportu ponad waio zatwierdzone nie mie by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotycgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ghszone odlegkxi nie zostaly wczaiej
zaakceptowane nagpiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-000QNVymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Dokladndaié wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie krawdzi wykopu, krawdzi skarpy i osi rowu drogowego w stosunku do wéito
projektowanych (odnoszonych do projektowanej osggrnie powinny by wigksze nk =5 cmi-1 cm.

Rdznica w stosunku do projektowanyclednych robét ziemnych nie me przekracza+ 1 cmii -3 cm.

Krawedzie korony drogi nie powinna ndievyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozri¢ sie od projektowanego o wéej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensemdta.

Maksymalne nieréwni@i na powierzchni skarp nie powinny przekraczab cm przy pomiarze iat3-
metrows.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezalenie od budowy urgzeir, stanowacych elementy systemow odwadm@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, owgmagaj tego warunki terenowe, wykoharrzadzenia,
ktére zapewni odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza abszbdt ziemnych tak, aby zabezpietzy
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykeca ma obowizek takiego wykonywania wykopow i
nasypéw, aby powierzchniom gruntu nadéwacatym okresie trwania rob6t spadki, zapewgtiajprawidtowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usunjcia tych gruntow i zagpienia ich gruntami przydatnymi na
wilasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optatsteony Zamawiajcego za te czynidoi, jak réwnie za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istmielych zbiornikow naturalnych i ugdzeh odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopoéw

Technologia wykonania wykopu musi ustiia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopdw powinrasppowa w kierunku podnoszeniaesniwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowd odpowiedni spadek podiay i nadd& przekrojom
poprzecznym spadki, umldwiajace szybki odptyw wédd z wykopu. Spadek poprzeczrny powinien by
mniejszy nk 2%.

Wody opadowe i gruntowe naleodprowadz poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy drogowe powinny liywykonane zgodnie z dokumentagrojektovg i SST. Szerok& dna rowu
powinna wynosi 40 cm, pochylenie skarp 1:1,5 (dopuszczamichylenie skarp 1:1 - 1:1,5 w przypadku
waskiego pasa drogowego).

Maksymalne nieréwn@i na powierzchni skarp rowdw nie powinny przekegcz 5 cm przy pomiarze
tatg 3-metrove.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robo6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoinie’6.
Wszystkie badania i pomiary wykonywarnera koszt Wykonawcy.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledeontoli zgodnéci z wymaganiami specyfikaciji
okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentagprojektovy.

Szczego6lp uwag nalezy zwrécié na:
- wiasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,

6.2.2.Sprawdzenie jakei wykonania robot

Czynnaci wchodace w zakres sprawdzenia j&ko wykonania robo6t ok&ono w pkt 6 SST D-
02.01.01 oraz D-02.03.01.
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6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego (wykonangatdt ziemnych)
podaje tablica 2

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 | Pomiar usytuowania w planie | Pomiar tdmg, szablonem, tato dtuggci 3 m i poziomig
wykonanych elementéw korpusplub niwelatorem, w odspach co 100 m na prostych,|w
ziemnego punktach gtéwnych tuku, co 100 m na tukach

2 | Pomiar szerokei dnarowdéw |0 R= 100 m, co 50 m na tukach o K100 m oraz W
miejscach, ktére budanatpliwosci

3 | Pomiar rzdnych powierzchni
korpusu ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar rownéci powierzchni

korpusu
6 | Pomiar rownéci skarp
7 | Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zagsszczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na 1000
m? warstwy

6.3.2. Szeroke&¢ i usytuowanie w planie wykonywanych elementéw kompsu ziemnego

Z czestotliwoscia podam w tablicy 2 naley sprawdza szeroké¢ koryta, pobocza, rowéw oraz
usytuowanie w planie (w odniesieniu do projektovwars ciggu pieszo-rowerowego) wykonanych elementéw.
Sprawdzenie polega na zmierzeniu w poziomigngamiernicz, w/w parametréw geometrycznych.

Pomierzone parametry nie mpgzni¢ sie od parametréw projektowanych oeej niz 5 cm — 1 cm.

6.3.3.Szerokd¢ dna rowow
Szerokdé¢ dna rowdw nie mee r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
6.3.4.Rzedne robot ziemnych

Rzedne rob6t ziemnych korony korpusu ziemnego nie gmdgnic¢ sig od rzdnych projektowanych o
wiecej niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego oeegj niz 10% wartdci
pochylenia wyraonego tangensemta.

6.3.6.ROwnaG¢ korony korpusu

Nieréwnaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tmetrovs, nie mog przekracza 3 cm.
6.3.7.R6wnai¢ skarp

Nieréwnaci skarp, mierzone tat3-metrovs, nie mog przekraczé+ 5 cm.
6.3.8.Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmy przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3
cm lub +1 cm.

6.3.9.Zageszczenie gruntu

Wskaniki zagzszczenia gruntu okémne zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinnydyggodne z norm
PN-S-02205:1998 [4] dla ruchu KR 2. W przypadkungéw dla ktorych nie mma okrdli¢ wskanika
zagyszczenia naley okresli¢ wskanik odksztatceniagl zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].
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6.4. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnige wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitaas
odrzucone. X materialy nie spetniace wymaga zostag wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inzyniera Wykonawca wymieni je na wtawe, na wkasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazyjwicksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wygpienie Wykonawcy, Iaynier maze uznag wack za nie majcg zasadniczego wplywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres Ikei& potrcen za obnkong jakaosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00000\0ymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarawest ni (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-000MQymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje esiza wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
Zakres czynrgxi objetych cen jednostkow podano w SST D-02.01.01 oraz w D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Gkemia. Symbole. Podziat i opis
gruntow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania praivektow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniddayosci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

5. PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #vska piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie toodoedksztatcenia
nawierzchni podatnych i podia przez obeazenie ptyt

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbidr rob6t ziemnych dla drog szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja bada podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPargzawa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych, IBDIM, Warszawa 1997.
13. Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.



